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OBLAST

TECHNIKY

Technické riesenie sa tyka
vymenitelného pridavného
zeriavového zariadenia
urceného predovsSetkym
pre rypadla, nakladace a
rypadlonakladace.

DOTERAJSI STAV TECHNIKY

Na dvihanie,
spustanie, ukladanie
materialu na urcené
miesto a jeho
premiestnovanie sa
pouzivaju rézne
mechanizmy ako su
zeriavy a pridavné
zeriavoveé ruky.
Vyuzivat takéto stroje
je ale nakladné,
narocné na cas a
logistiku. Okrem toho
nie je vzdy mozné
vyuzit sluzby zeriavov,
vzhladom na
obmedzeny priestor, v

Na nakladacCe, rypadla a
rypadlonakladaCe mozno
pripojit zeriavové nastroje a
stroje formou pridavného
zariadenia. Zjednodusené
zeriavoveée pridavnée
zariadenia ponukaju moznost
predlzenia ramena a tak
dosahuju atraktivnejsie
parametre ako tie, ktoré moze
stavebny stroj pri manipulacii
s materialom dosiahnut.

Zeriavové zariadenie s kvazi
teleskopickym ramenom
dokaze, na rozdiel od
pevného zariadenia, menit
svoju dizku. Zeriavové
zariadenie s lanovym
prevodom ma pevnu
konstrukciu a upinaci prvok
umiestneny na ocelovom
lane sa mobze spustat’ alebo
dvihat pomocou kladiek
ovladanych elektromotorom
alebo hydromotorom.

NEDOSTATKY TECHNICKE RIESENIE OD NAPADU K REALITE

Nedostatkom tychto
pridavnych Zeriavovych
zariadeni je zhorSena
konecna manipulacia s
nimi a nedostatocna
hybnost, ktora je v pripade
multifunkCného vyuzitia

nutna.

Nedostatky odstranuje pridavné
zeriavove zariadenie s hybnym Clenom
podla predlozeného technického
rieSenia obsahujuceho upinacC, na
ktorom su jednym koncom pohyblivo
upevnené ramena a takisto pohyblivo
upevneny linearny hydraulicky motor.
Linearny hydraulicky motor je zaroven
cez spoloCny spoj otoCne prepojeny s
druhym koncom ramien. Na tomto konci
ramien je tiez otoCne upevneny upinaci
prvok. Linearnym hydraulickym
motorom sa zabezpecuje pohyb
ramien, ¢im dochadza k dvihaniu alebo
klesaniu upinacieho prvku.

Ramena mozno na upinacC pohyblivo
upevnit bud' na jeho hornu Cast alebo
na spodnu Cast a linearny hydraulicky
motor je potom pohyblivo upevneny
vzdy k opacnej Casti upinaca.

Na upinaC mozno ramena upevnit aj
pevne. V tomto pripade linearny
hydraulicky motor je otoCne prepojeny s
jednym koncom pohyblivej paky. Tato
paka je v strede cez spoloCny spoj
otoCne spojena s druhym koncom
ramien. Upinaci prvok je v tomto
pripade otoCne upevneny k druhému
koncu paky. Linearnym hydraulickym
motorom sa tak zabezpecCuje pohyb
paky, cim dochadza k dvihaniu alebo
klesaniu upinacieho prvku.

Ramena mozno na upinaC pevne
upevnit bud' na jeho hornu Cast alebo
na spodnu Cast a linearny hydraulicky
motor mbéze byt pohyblivo upevneny k
opacnej alebo tej istej Casti upinaca.




