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Výskumné a vedecké aktivity 

 Vý voj meto d, technický ch prostriedkov a aplika cií   bezdro tový ch senzorový ch sietí  pre dopravu, 
z ivotne  prostredie, zdravotní ctvo, vojenske  aplika cie a ine ; 

 Analý za, modelovanie, na vrh a vý voj hardve rový ch a softve rový ch riadiacich a in-
formac ný ch sýste mov; 
 Analý za dýnamický ch vlastností  dopravný ch procesov a vozidiel cestnej siete; 
 Modelovanie dýnamiký spra vania sa c loveka v dopravný ch situa cia ch; 
 Na vrh c í slicový ch zariadení , komponentov a ich parametrov; 
 Vý voj s pecifický ch elektronický ch sýste mov (meracie, diagnosticke, lokalizac ne  
sýste mý a priemýselne  prostriedký automatiza cie) na ba ze mikrokontrole rov a 

FPGA obvodov; 
 Analý za a vý voj nový ch meto d riadenia paralelný ch a 
distribuovaný ch sýste mov; 
 Vý voj a realiza cia netradic ný ch meto d c í slicove ho spra-
covania signa lov spolu s interaktí vným rozhraní m spraco-
vanie rec i, spracovanie EEG signa lov a ich klasifika cia. 

Katedra zabezpec uje vý uc bu v ob-
lastiach analý zý, modelovania, si-
mula cie a metodiký na vrhu tech-
nicke ho a programove ho zabezpec enia riadiacich a 
informac ný ch sýste mov. Kolektí v pracovní kov ka-
tedrý technickej kýbernetiký sa zameriava na ries e-
nie teoretický ch aj praktický ch ota zok z výs s ie zmie-
nený ch oblastí  a na problematiku vý voja nes tan-
dardný ch technický ch prostriedkov a algoritmov 
pre riadiace a informac ne  sýste mý.  

Vedecka  c innosť katedrý je orientovana  do oblasti vý voja nový ch riadiacich 
algoritmov, projektovania prvkov a parametrov poc í tac ový ch sietí , vý voja 
meto d algoritmov a technický ch prostriedkov c í slicove ho spracovania signa -
lov, analý zý dýnamický ch vlastností  dopravný ch procesov a modelovania dýnamiký c lo-
veka pri riadení  technický ch sýste mov. na vrhu technicke ho a programove ho zabezpec e-

nia riadiacich a informac ný ch sýste mov.  

Superkapacitory predstavujú efektívnu formu uchovania elektrickej energie. Zároveň sú čistým a ekologickým zdrojom energie. Oproti baté-
riám majú „nekonečný“ nabíjací cyklus, omnoho dlhšiu životnosť a neobsahujú nebezpečné chemikálie. Azda ich jedinou nevýhodou oproti baté-
riám je výrazne vyššia cena a nižšia objemová hustota energie. S narastajúcim významom 
alternatívnych zdrojov energie ako sú napríklad solárna energia, rádiové vlny, teplotná di-

ferencia, akustické emisie a pod. na-
rastá aj význam kapacitne veľkých 
úložísk energie, s prakticky nekoneč-
ným počtom nabíjacích cyklov (viac 
ako 100 000). Superkapacitory takým-
to zdrojom energie sú. Ich efektívne 
nabíjanie, najmä z alternatívnych 
zdrojov ener-
gie, ktoré ma-

jú nízky výkon, je problematické. Tento dokument prezentuje, okrem 
iného, nabíjací obvod superkapacitorov v nízko výkonových apli-
káciách napájaných alternatívnymi zdrojmi energie, ktorého efektív-
nosť nabíjania je väčšia ako 95%. Perspektívnou aplikačnou oblas-
ťou alternatívnych zdrojov energie a navrhnutého nabíjacieho obvodu je oblasť bezdrôtových senzorových sie-
tí. Bezdrôtové senzorové siete majú široké využitie v doprave, zdravot- níctve, vojenských aplikáciách, pri za-
bezpečovaní objektov a území atď. Prezentovaný riadiaci obvod nabíjania superkapacitorov je súčasťou bezdrôtovej senzorovej siete monitorujúcej 
dopravnú prevádzku, jej parametre a štruktúru. Efektívny energetický manažment umožňuje dlhú prevádzku bezdrôtovej siete bez zásahu adminis-
trátora siete a zároveň rozširuje možnosti využitia alternatívnych zdrojov energie.  

Aplikačná oblasť: Bezdrôtové senzorové siete 

 Prédmét PV 
 Obojsmerná pumpa elektrickej energie  

 Oblasť výuz itia predmetu PV 
 bezdrôtové senzorové siete, alternatívne zdroje energie, 

energetický harvesting  
 Oblasť techniký 

 elektronika, elektrotechnika, počítačové inžinierstvo 


